RF-4

Sterownik radiowy

Sterowniki radiowe serii RF-4 przeznaczone sa do systemow zdalnego sterowania poprzez piloty radiowe. W zestawie z systemem NeoGSM-IP (-64)
lub OptimaGSM. Sterownik RF-4 tworzy elastyczny system alarmowy zarzadzany pilotami radiowymi.

Podstawowe cechy:

- czestotliwos¢ 433Mhz,

- szeroki zakres zasilania : 9V+30V/DC lub 8V+24V/AC (Il klasa izolagji),

- wyjscie AUX 14Vdc/50mA do zasilania urzadzen np. przekaznik 12Vdc, LED,

- dwa tryby pracy: systemowy na magistrali RopamNET lub jako autonomiczny
sterownik radiowy,

- 4 kanaly z funkcjami systemowymi: brak funkgji, zat./wyt. czuwanie petne,
zat./wyh. czuwanie nocne, zat. czuwanie petne, zat. czuwanie nocne,
wyt.czuwanie/alarm, ‘panic’ gtosny,

- wysoka czutosc i selektywnosc, funkcja anty-jamming,

- zasieg do 200m w terenie otwartym,

- antena panelowa, helikalna SMA (wysoka selektwynosc),

- transmisja kodowana: nadajnik-odbiornik (kod zmienny),

- cztery niezalezne kanaty radiolini,

- 4 wyjscia: 2 x przekaznikowe R1,R2 (SPDT), 2x OC,

- niezalezne tryby pracy wyjsc: bistabilne, monostabilne, real (czas transmisji nadajnika),

- mozZliwosc sterowania wyjsciami poprzez SMS-y (praca systemowa),

- mozliwos¢ potwierdzania sterowania kanatami poprzez SMS-y, z numerem pilota,

- nieulotna pamiec konfiguracji,

- konfiguracja i stan pracy zapisywane sa w pamieci EEPROM i przywracane
w przypadku zaniku i powrotu zasilania (stan wyjsc, tryby i czasy pracy),

- wspotpraca z maksymalnie 61 nadajnikami (pilotami)

== - sygnalizacja niskiego napiecia baterii nadajnika,

— - optyczna sygnalizacja pracy,

- wymiary: 70x70x20, antena 105x10, RG174:150 [mm)]

Praca systemowa
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Praca autonomiczna
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9V=30V/DC lub 8V=24V/AC
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